


الانفيرتر وتنظيم Ас уа‏ المحركات التحريضية تلاثية الطور 





في ظل انتشار وتطور الصناعات اليوم تطلب الامر ايجاد طرق للتحكم بسرعة المحركات التحريضية لأنها ببساطة 
هي الاکثر انتشارا كونها ذات اداء عالی ونسبة تأثر سرعتها في حالة الحمل وحالة الحمل لا تتجاوز %5 . 


ومن العلاقة n=120f/2p‏ نلاحظ انه يمكن التحكم بسرعة المحرك من خلال تغيير Ме‏ الاقطاب م2 او من خلال 
تغيير في التردد F‏ ويمكن ايضا تنظيم السرعة باستخدام محركات ثنائیة الملفات. 


وسنشرح كل من الحالات الثلاثة بالتفصيل انشاء الله. 
1- التنظيم بتغيير عدد الاقطاب . 


من العلاقة السابقة n=120f/2p‏ وعند تردد HZ‏ 50 يمكن تنظيم الجول التالي 


г.р.т السرعة‎ 3000 1500 1000 750 





6 4 2 عدد الاقطاب 20 


من الجدول السابق نلاحظ ان كلما زاد عدد الاقطاب كلما انخفضت سرعة المحرك وكلما نقص عدد الاقطاب زادت 
سرعة المحرك (علاقة عكسية). 


ويكون لهاذا النوع من المحركات ست نهايات كما هو مبين في (الشكل 1 ) كما يكون المحرك ذو استطاعة وعزم 
ثابتین او متغيرين . 
ويتم تامين الحماية للمحرك باستخدام (overload relay)‏ ولکن من عيوب هذا النوع من المحركات ان المردود 


Де аца ia Ae eiu dale з‏ رل ينصح يريط مجموعة من هذه المدركات لتعمل فعا على افر وا 
كانت متماثلة بسبب عدم امكانية مرور تيارات متساوية فيها والتی قد تؤدي الى فصل في (overload relay)‏ 


AMV - Dahlander connection ۷۴ 


Low speed | High speed 


L1 
L2 
L1 L2 L3 03 


First speed Second speed 


عة S‏ 
dias d‏ السرعة الا وی 





الشكل 1 


ويسمى مثل هذا النوع من المحركات (dahlander motor) з‏ 


- Pole change 
(2 speed motor) 
V 1 


"ens 


V2 
02 





(dahlander motor) 2081 





وهنا احدى الدارات التي يمكن استخدامها في التحكم بهذا النوع من المحركات. 


دائرة القوى لتشغيل محرك ثلاثة أوجه سرعتين متناصفتين ( دلاندر ) 
T‏ 


R S 
[ [ І Power сгісціі 











м cC 
> < 





< 5 





أطراف الوسط W V U‏ 
أطراف الدلتا Y X Z‏ 
أو 
أطراف الوسط 1W 1۷ 1U‏ 
أطراف الدلتا 20 2۷ 2۷۷ 






الشکل 3 (دارة الاستطاعة) 





Control circuit 


C2 C1 C3 


الشكل 4 (دارة التحكم) 
а C2. 1: 0‏ اد على مره 
و الكوتةاكتور 61/63 а‏ المحرك على السرعة المر дл‏ 





2„ تنظيم السرعة باستخدام محرکات ثنائية الملفات. 


يوجد في الجزء الثابت لهذا النوع من المحركات مجموعتين من الملفات كل منهما مستقلة عن الاخرى استقلالا تاما. 
ولا يوجد اي ربط كهربائي بينهما .و يمكن القول في صحيح العبارة انه عبارة عن محركين في هيكل واحد كل 


تستخدم ملفات المجموعة الاولى للإقلاع على السرعة البطيئة وتستخدم ملفات المجموعة الثانية للإقلاع على السرعة 
العالية و ولا يوجد اي علاقة نسبية بين السرعتين . تستخدم هذه المحركات في المصاعد الكهربائية حيث تقلع على 
السرعة العالية ثم تتحول الى السرعة البطيئة اثناء التوقف في احد الادوار. 


ويرمز لهذا النوع من المحركات في المخططات الكهربائية كما في الشكل 5. 


- 2 separate 
stator 5 


W1 





وهناك عدت حالات الاقلاع هذه المحركات نذكر منها . 


1. اقلاع مباشر لكل من ملفات السرعة الاولی والسرعة الثانية. 

2 اقلاع مباشر لملفات السرعة الاولى (البطيئة) واقلاع نجمي مثلثي لملفات السرعة الثانية (المرتفعة) وهذه 
الطريقة الاكثر شيوعا. 

3. اقلاع نجمي مثلثي لملفات السرعتين ولهذه الطريقة حالتان من حالات الاقلاع .التغير من السرعة المنخفضة 
الى السرعة المرتفعة او بالعكس عند التوقف. 





1- اقلاع مباشر لكل من ملفات السرعة الاولی والسرعة الثانية. 


دائرة القوى لتشغيل محرك 4550 أوجه ثنائية الملفات المستقلة عن بعضھا 


H S T 
Power сгісціі 
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الشکل 6 (دارة الاستطاعة) 





دائرة التحكم لتشغيل محرك ثلاثة أوجه ثنائية الملفات المستقلة عن بعضها 
à dii s‏ 


Control circuit 





الشکل 7 (دارة التحکم) 





2.اقلاع مباشر لملفات السرعة الاولی (البطيئة) واقلاع نچمي مثلثي لملفات ie jd‏ 
الثانية (المرتفعة) وهذه الطريقة الاکٹر شيوعا 





ملفات السرعة العالية 


الشكل 8 (دارة الاستطاعة) 


vL‏ 9 (دارة ال 
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31 


32 


SSH- км3 \ 
14 14 


31 
KMG KM3 
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3-اقلاع نجمي مثلثي لملفات السرعتین ولهذه الطريقة حالتان من حالات الاقلاع ,التغير من السرعة 
المنخفضة الى السرعة المرئفعة او بالعكس عند التوقف. 





تتطلب هذه الطريق استخدام جهاز مغير التردد والذي يسمى انفيرتر (INVERTER)‏ . 


الانفيرتر: هو جهاز متكامل ومخصص للتحكم بالمحركات التي تعمل على التيار المتناوب مهما كانت قدرت المحرك 
Сыз‏ يوجد اجهزة انفرتر as‏ من نصف حصان الى 120 حصان 

وهذا الجهاز يسمى ب المبدلة الترددية وهو يغنى ايضا عن طرق بدأ الحركة المتعرف عليها وهى الاستار دلتا وعن 
طرق البدا بالمقاومات او المحولات الاولية لان عن طريق هذا الجهاز استطعنا التحكم في التردد والجهد. 


ميزات الجهاز: 
1- وجود برامج ضمن هذا الجهاز للتحكم بسرعة المحرك من دورة واحدة بالدقيقة الى اعلى من طاقة المحرك احيانا 
تصل الى 10 او 20 ضعف من سرعة المحرك الاسمية 
2- وجود برامج ضمن الجهاز تقوم بحماية المحرك من الكثير من الاخطار اشهرها 

1- انقطاع احد الاطوار (ما یسمی بالفازات) 

2- اتقلاب احد الاطوار 

3- الحمل الزائد (وهو ما يسمى بالأوفر لود) 

4- انخفاض الجهد داخل المحرك 

5- ارتفاع درجة حرارة المحرك عن الحد المسموح بيه 
وهذا عن طريق شاشة متحركة او ثابتة على الجهاز تقوم بإظهار الكثير من البارامترات اشهر ها 

1- الامبير المسحوب من المحرك اثناء عمله 

2- الاخطاء التي حدثت اثناء العمل والتي تسببت في ايقاف المحرك الفجائي 

3- اتجاه دوران المحرك 
رر ون قات ارت 1 Alae.‏ 
وهذا الجهاز ايضا لديه ميزة جميلة اذا اخطاء المبرمج في البرمجة ممكن استعادته الى برنامج المصنع 
بعض استخدامات الانفرتر. 
1- يستخدم في المطارات حيث تقوم بالتحكم بمضخات الوقود اليا بحيث تضخ الى الخزانات بكمية تتناسب مع عدد 
الطائرات وحجمها وكل ذلك يكون معير عن طريق بارامترات الانفرتر. 
2- يستخدم في الفنادق عند مضخات المياه التي يتواجب ان تبقى حت مراقة على مدار الساعة بحيث تطفئ او تعدل 
نتا СС caua Ле‏ فیدر اگنن الس 
3- تستخدم الانفرترات بشكل عام للحصول على خرج ثلاثي الاطوار من تغذية احادية الطور وذلك حسب التطبيقات 
الموجودة حيث اننا لا نستطيع الحصول على استطاعات بعض انواع الانفرترات المخصصة لهذه الو CS) У Ads‏ 
ان تتجاوز 1-0-۷ وجهود كبيرة لان جهد الثلاثي لا يمكن ان يتجاوز جهد الدخل الأحادي. 
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لإبقاء العزم ثابتا يجب تثبيت السيالة المغناطيسية Отах‏ ء اما التوتر يجب ان يتناسب کلیا مع التردد اي ان النسبة 
u/f‏ يجب ان تبقى ثابتة وفق العلاقة . 


u/f=4.44w1.kw.Q,max=const.Qmax 


تسمح هذه الطريق بالحصول على مواصفات فنية ثابتة مع سرعات منخفضة .ولكن مثل هذه الطريق مکلفة ماديا 
لكونها تتطلب جهاز انفيرتر (INVERTER)‏ . 


يوجد لدينا في الاسواق عدت شركات تقوم بإنتاج مولدات تردد متغير انفيرتر (INVERTER)‏ ونذكر منها 
LS .DELTA. FATEK . MITSUBISHI INVERTER.........‏ 


ولکننا سوف نقتصر في شرح منتجات شركة S‏ لكونه ذو كفاءة Ае‏ وايضا لديه انتشار واسع في سوق 
العمل مع ملاحظة ان باقى الشركات لديها نفس الكفاءة. 


ان اغلب الموديلات التي تطرحها الشركات متشابها من حيث مبدأ العمل ولكن يوجد اختلاف في طريقة تسمية 
البارامترات المستخدمة في برمجة ال INVERTER‏ كأحد المميزات التي تتميز بها الشركات عن بعضها 
كما هو الحال بالنسبة لل PLCs‏ . 


طرحة شركة LS‏ وهو الاسم الصناعي لشرکھ LG‏ عدت طرازات من inverters‏ بتشكيلة واسعة من 
وشت کرم cal i gii‏ السستخدمة کی الھک“ اک بت مل 


(220 Ірразе,220 3phase,380 3phase) 
ЛО ويمكن تقسمها كما في الشكل‎ 
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الانفيرتر وتنظيم سرعة المحركات التحريضيه ثلاثية الطور 
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الشكل 10 
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من OSA‏ السابق نلاحظ وجود ثمان طرازات من سلسلة LS inverter‏ وهي: 
۲5,۱١5,۱65۸ ١ 5‏ 
تم تقسیمھا بالنسبة الی: 
1- نوعية aga‏ الدخل. 
2- قدرتھا على تحمل احمال ذات استطاعات عالية على مخارجها. 


النوع الاول(5عا): 






(kw 0.4-0.1) (hp 0.5-0.1) | ( 230-200 [У]) 25»! ثلاثي‎ 230- 200 [V] واحد فاز‎ 





(kw 0.4-0.1) (hp 0.5-0.1)| (230-200 ثلاثي الطور([۷]‎ 230-200 [V] à ثلاث‎ 


اس ——- 


1 phase 0.1-0.4К\\/(0.1-0.5НР), 200-7 
З phase 0.1-0.4KW(0.1-0.5HP), 200-230V 





Model Number 





| I š 


Input rating Symbol Communication | 
| 1 |Šingephassa 200-230V | None | ۷۵٧۵8 —— | 
| 2 |Trree-prass, 200-7 | 6 ۱85485 [LS Bus! Motbus RTU 











Motor rating 
| | 


001: 0.11۷۷ - 004:۷ 


LS 1 brand 





General specification 
Ds 
Motor rating [HP] 013 025 05 0.13 025 05 
kw] 01 02 04 01 02 04 
Qutput rating Capacity [К/А] 0.3 0.6 05 03 06 144 
Current [А] 0.8 1.4 25 0.8 1.6 40 
Voltage [V]  Three-phaza 200 - 230W 
Fraquancy [Hz] i- 20007 
Input rating Voltage [V] Single-phase 200 - 230V [z 10%) Thraa-phasa 200 ~ 230V (+ 10%) 
Fraquancy [Hz]  50-80Hz(z555 
Currant [А] 20 3.5 55 12 20 38 
Whaight [Kg] 0.44 0.46 1.68 0.43 045 07 
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النوع الثانی :(|C5)‏ 


1 phase (4.2-2 0 Б-ЗНР), 200-2:30V 








(KW 2.2-0.4)(НР 3-0.5) | ( v230-200 ثلاثي الطور(‎ v230-200 واحد فاز‎ 











ملاحظ۰4 
هذا النوع لا يحتوي على دخل ثلاثي الطور فقط احادي الطور وخرج ثلاثي الطور. 
Model Number‏ 





iC5 


004: 0.4kW - 022: 2.2kW | iss | 


EMC filter 


| | 
| 1 190621858 200-230V | | None | — Notavalable | 





General specification 
دجو تت‎ нана нана ا‎ 
Motor rating [HP] 05 1 2 3 
[kW] 0.4 075 15 22 
Output rating Capacity [KVA] 0.85 13 3 45 
Current [A] 2.5 5 8 12 
Voltage М  Three-phase 200 ~ 7 
Frequency [Bz] 81 412 
Input rating Voltage [М Single-phase 200 - 2301 (210%) 
Frequency [Hz] 50-60۳7 (£555) 
Current [A] hh 92 16 21.6 
Weight [kg] 087 0.89 1.79 1.85 
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النوع الثالث -(IG5A)‏ 


— — г” 
کے‎ а m m تی تی‎ —= am سے سے سے‎ 





***** 








1 phase 0.4-1.5kW(0.5-2HP), 200-230V - — 
З phase 0.4-22kW(0.5-:30HP), 200-7 | 
З phase 0.4-22kW(0.5-:30HP), 380-480V 


اوج ا 


l ٣٦ 
6799ھ"‎ UR 





Model Number 
Symbol| Inputrating — | 
(КМ: (.4kW ~ 220: 22kW | | 1 [Single-phase, 200 - 230V 





| Single-phase, 200 ~ 2 
| 2  |Three-phase, 200 ~ 230V 
u - T | 4  [Three-phase, 380 ~ 480V 
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General specification 


2 








Motor rating [HP] 0.5 1 | 
[kW] 04 0.75 15 
Output rating Capacity [KVA] 0.95 1.9 | 30 
Current [A] 25 5 | B 
Voltage [V] Three-phase 200 - 230V 
Frequency [Hz] 0.1 400Hz 
Input rating Voltage [V] Single-phase 200 ~ 230۷ (+108, -15%) 
Frequency [Hz] 50 ~ 60Hz (5%) 
. Weight [kg] 077 1.12 | 1.84 
Model number: u mimi ir: jm 220 
Motor rating [HP] 05 1 2 3 5 5.4 7.5 10 | 15 | Æ% 25 30 
[kW] 04 0.75 1.5 22 3.7 40 5.5 0/5 185 22 
Output rating Capacity [KVA] 0.95 18 3 45 6.1 6.5 8.1 122 | 175 | 8 28.2 33.5 
Current [A] 25 5 B 12 16 17 24 32 | 4 60 Tå 88 
Voltage [V]  Three-phase 200 - 7۷ 
Frequency [Hz] 04 40092 
Input rating Voltage [V]  Three-phase 200 - 230V (+10%, -15%) 
Frequency Е 50 ~ бОН (25%) 
Weight 0.76 077 1.12 1 
یت‎ RODHAM 
Motor rating 30 
0 x 2 z 
Output rating Capacity e ٦ 19 3 i ds 7 s | TE | == 29.7 TE 
Current [A] 1.25 25 4 6 8 : 12 18 | 24 | з 39 45 
Voltage [V]  Three-phase 380 ~ 480V 
Frequency [Hz] 0.1 40092 
Input rating Voltage [V]  Three-phase 380 ~ 480V (з 1095, 1576ء‎ 
Frequency [Hz] 50. 60Hz(+5%) | 
Weight [kg] 0.76 0.77 1.12 1.84 1.89 1.88 3.66 366 | 900 900 13.3 13.3 


З phase 0.75-55kW(1-75HP), 200-7 
З phase 0.75-75kW(1-100HP), 380-480V 





جھد الدخل جھد الخرج استطاعة الخرج 
ثلاثي الطور ) (v230-200‏ 556 | الطور( kw) (1-75 hp) (у230-200‏ 0.75-55 ( 





(875 -75 kw) (1- 100 hp)| — (380-400 v) ثلاثي الطور‎ (380-400 V) تلاثي الطور‎ 




















Model Number 
















LS Inverter brand Symbol | UL certification 


| O | Opnype | 


Symbol Rated voltage | 
| None | 200-2301 or380-480V | 


008: 075 - 750: 75KW 








General specification 
Node number ده‎ паа 
Motor rating 
IE a EE 
Output rating Capacity Ms 18 8 = B mi xm E E 28.5 E : = = = 
Current [A] 5 B 12 18 24 о | 48 80 74 88 122 146 | 18 | 220 
Voltage М  Three-phase 200 - 230V | 
Frequency [Hz] 1۔۵‎ = 400Hz (Šensorless control: 0.1-300Hz, Sensored contak 0.1-120Hz) 
Input rating Voltage М  Thesphase 200 - 230V (210%) 
Frequency Е - و سس‎ 
[ко] 48 420 | 420 | 61 
мава number ЗС NEIXCIEIEENCIEIEIERERENEIEN 
Motor rating 
Y E E | E | 
Qutput rating Capacity سی‎ 18 3 ТЕ 61 1 s ТЕ 2% 297 x а 2 à 2 i 
Current [A] 5 4 B 8 12 6 | M 30 3B 45 Bi 5 | Зі 110 152 
Voltage М  Thres-phase 380 480V 
Frequency [Hz] ٥.٥ = 400Hz (Sensoriess control: O.1«300Hz, Senscred cantra 0.1» 120Hz) 
Input rating Voltage [V] — Three-phase 380 = 480۷ (xt 1036) 
Fraquency [Hz 80-887 (2525) 
Weight ko] 47 47 48 49 7 77 | 8 144 20 20 45 45 | ٤8 83 88 


3 phase 0.75-22kW(1-30HP), 200-7 
З phase 0.75-160KW(1-250HP), 380-480V 





جهد الدخل جهد الخرج استطاعة الخرج 


ثلاثي الطور ( ۷230-200) إثلاثي الطور( ۷230-200) (kw 22-0.75 ) (30-1hp)|‏ 
ثلاثي الطور(۷ 380-400) اثاثي الطور(/ا 380-400( kw) (1-250hp)|‏ 0.75-160( 
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Input rating 
Bii Three-phase, 200 - 230V 
| 4  |Three-phase, 380 - 480V 








Motor rating 


0008: 0.751۷7 = 1800: 17 





Model Number 


ЭУ Eu 





LS Inverter brand 


General specification 


ا © ااا ہے 


Б Б — 
ЕТ) 0 E т H 122 yi = 285 335 


5 8 12 | 16 24 39 | 46 6 м в 
8 12 | 16 | 24 3 46 | 60 | 74 | 88 4 
Three-phase 200 + 230V 
0.01 - 400۳7 (Sensoriess-1 control: 0.013002, 5815003552 or Sensored control: 0.01- 1202) 
Three-phase 200 = 230V [-15% ~ +10%) 
50 ~ 807 (596) 
83 129 186 24 8 ЧА » D 8 36 
7 106 TIET 28 75 | 107 


IS 


[А] 
[A] 
М 


[Hz] 


[V] 


[Hz] 


[A] 
[A] 


Motor rating 


Capacity 
Current (СТ) 
Current (УТ) 
Voltage 
Frequency 
Voltage 
Frequency 


Output rating 


Input rating 


Current (CT) 


Current (VT) 


аа АЯ e e тетт 


E 
325 
370 


362 
403 


m 
325 


280 


(i 
170 
223 
264 


239 
282 


Т 
183 
223 


195 
237 


A 
116 
152 
183 


154 
195 


7 EE » S 2 2 
وو‎ 12.2 x zx 297 3 " 5; 69 84 
25 | 4 6 | 8 12 | 16 | 24 | 30 | 39 | 45 | 61 | 75 | 91 | 110 
4 6 8 12 | 16 ч | 30 38 | كك‎ 61 | 75 81 110 152 
Three-phase 380 - 480V 
0.01 - 400Hz (Ѕепѕопеѕѕ-1 control: Q.01-300Hz, Sensorless or Sensored control: 0.01 - 120Hz) 
Three-phase 380 ~ 4801 [-15% ~ +10%) 
50 ~ 60٣۶ (596) 
43 | 72 | 106 | 15.4 | 21 
45 | 53 | 73 | 108 | 138 | 225 


3 838 6 5 #7 57 | 44 | 30 258 
162 123 | 109 | 90 522 لاك | 33 | 26 


النوع السادس (іН)‏ 





3 phase 30-55kW(40-75HP), 200-7 
З phase 30-220kW(40--300HP), 380-480V 


A 


[A] 
[A] 
М 
[Hz] 
[V] 


[Hz] 
[А] 


A 


Motor rating 


Output rating Capacity 


Current (СТ) 


Current (УТ) 
Voltage 


Frequency 
Voltage 


Freguency 


Input rating 


Current (СТ) 
Current (VT) 
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جھد الدخل جھد الخرج استطاعة الخرج 
БУТ‏ اخوز ) (v230-200‏ ثلاثي الطور ) (kw 55-30 ) ( 75-40һр)! (v230-200‏ 
ثلاثي الطور(۷ 380-400( ثلاثي الطور kw) ( 40-300 Һр)! (380-400 V)‏ 30-220 ( 




















Model Number 
Rated voltage 
General specification 
7تت تب‎ 
Motor rating Constant Torque [P 4) 5 | & | 75 44 5 ۵ 75 100 125 10 15 25 | 30 
Constant Torque КМ] —30 kr 45 55 30 3 4 55 15 90 110 132 | 160 0 
Variable Torque [HP] 50 60 15 100 125 150 | 15 | 215 | 250 | 350 
Variable Torque [KW] 3/ 4 55 15 90 110 | 132 | 0 185 | 280 
Ouputraings — ConstanTomueFlA A 120 M4 1۵ | 20 6 75 з 110 1 в 3 м | 325 8 
(880V based) Constant Torque ۷۸ в | 5 6 вы û 85 6 7 WM 10 145 тю Ж 8 
Variable Torque FLA [A] 80 % 5ا1‎ | 15 ۵ 26 г 300 | 300 | 477 
Variable Torque [kVA] 52 62 74 80 103 147 | 170 | 3 | 233 0 
Voltage М  Three-phase, 200 ~ 230V Three-phase, 380 = 460V 
Frequency [Hz] 05-007 058-12 
Input ratings Voltage [V]  Three-phase, 200 ~ 230V (2109) | Three-phase, 380 - 460V (210%) 
Frequency [Hz] 50-6092 (25%) 50 ~ 60Н (2:556) 
Weigh | j € | 42 | 55 6 а 4&4 еа 6 а 9 99 1 12 8 


З phase 5.5-30kW(7.5-40HP), 200-7 
З phase 5.5-450KW(7.5-600HP), 380-480V 
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A зы,‏ جھد الخرج استطاعة الخرج 
ثلاثي الطور ) (v230-200‏ ثلاثي الطور( (kw 30-5.5 ) ( 40-7.5hp) | (v230-200‏ 
ثلاثي الطور(۷ 380-400( ثلاثي الطور(۷ 380-400( .| kw) ( 7.5-600 hp)‏ 5.5-450 ( 





Model Number 






















Symbol Input rating 
|. 2  [Three-phase, 200 - 230V 
| 4  |Three-phase, 380 ~ 480V 


LS Inverter brand 


055; 5.511 - 4500: 0 


General specification 














DICTUS 02 
Matar rating [HF] 75 10 15 20 25 30 40 
(Ғап/Рштр) [kW] 55 | 75 11 15 185 22 30 
Current [A] 24 32 46 B T4 Bë 115 
(11096 overload) Normal duty: 1109 for 1 minute 
Matar rating [HF] 5 75 10 15 20 25 30 
(General laad) [kW] 37 5.5 75 11 15 18.5 22 
Current [A] 7 | 23 33 | فق‎ 54 BB 84 
(15096 overload} Heavy duty: 150% ior 1 minute 
(Output rating [EVA] 91 | 122 175 | 229 | 2802 | 335 ۹8 
Voltage [V]  Three-phase 200 ~ 7 
Frequency [Hz] 001- 1201 
Input rating Valtage [V]  Three-phasae 200 ~ 230V (-1535 ~ «1095) 
Frequency [Hz] 50 = 60012 (558%) 
اي‎ Nen ОСА type [kg] 48 B B 13 13.5 20 20 
کو کی سس‎ КАСЛЕЛЕЛЕЗЕЗЛЕЛЕЛЕЛЕЛЕЛЕЛЕЛЕЛЕЛЕЛДЛЕЛ ШЕЛ 
Matar rating [HF] 75 10 15 20 25 an 40 E 60 75 100 125 150 175 215 300 35D 400 500 | 0 
(Fan/Pump) [kW] 55 75 11 15 185 22 30 ET 45 55 75 90 110 132 180 220) 280 315 37; 0 
Сштапі [А] 12 1Б 24 x) зб 45 51 75 91 110 152 183 2% 264 30 432 БАТ 613 731 877 
(110% overload) Мота! duty: 1109 for 1 minute 
Matar rating [HF] 5 75 10 15 20 25 30 40 50 B 75 100 | 125 | 150 | 175 | 215 | 300 | 350 | 400 | 500 
(General load} [kW] 37 | 5&5 ТВ 11 15 185 22 30 37 45 55 75 90 110 | 132 | 160 | 220 | 280 315 | 375 
Current (Mon ОСЕ / DÊR) [A] 88 12 15 | 22/24 | 28/3) 34/39 | 4445 | 1 75 81 110 | 152 | 183 2233 | 284 | 325 | 432 BAT | 618 | 731 
(150% overload} Heavy duty: 150% ior 1 minute 
Ошриї rating [EVA] 86 | 127 181 | 239 | 311 359 488 5828 725 BB 1211) 145.8 178 210 | 258 | 344 438 488 | 582 | 699 
Valtage [V]  Thrae-phase 380 ~. 480V 
Frequency [Hz] 001-7 
Input rating Valtage [V]  Thrae-phasae 380 - 480W (-1595 - -1095) 
Frequency [Hz] ط‎ 0٥-6011 (2599) 
Weight Mon DCH type [kg] 43 6 5 125 13 20 20 گر‎ 27 29 42 43 245 280 0 
80817 DCR type [kg] 195 | 185 265 265 | 38 40 42 87 Ба 101 101 114 200 200 


النوع الثامن(1۷5): 


З phase 2.2-37kW(3-50HP), 200-67 
3 phase 2.2-.375kW(3-500HP), 3280-7۷ 
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جهد الدخل جھد الخرج استطاعة الخرج 
ثلاثي الطور ) (v230-200‏ ثلاثي الطور( (kw 37-2.2) ) 50-3 Һр)! (v230-200‏ 
ثلاثي الطور(۷ 380-400( |28„( الطور(۷ 380-400( | kw) (3-500 hp)‏ 2.2-375( 





Model Number 









LS Inverter brand 
Not available 


Symbol!  Ratedvollage | 
| 4  [Three-phase, 380 ~ 480V| 


None | 200-2301 or 380-4807 
380V. 460V, 480V* 








General specification 
-..7 5 
Motor rating [HF] 3 5 | 75 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 0 
[kW] 22 | 37 | 55 | 75 | 1 | 15 | 188 2 | 30 | 37 
Output rating Capacity [КМА] 45 | &1 | 91 122 | 175 | 225 | 282 | 331 | كك‎ | 55 
Current [A] 12 | 16 | 24 | 82 | 46 | 88 | 74 | 88 | 122 | 146 
Voltage [V] — Three-phase 200 - 230V | 
RFM 0 ~ 3600 [AFM] 
Input rating Voltaps [V] — Three-phase 200 - 230V (+10, -1095) 
Frequency [Hz] 50 ~ 6012 (x: 576) | | 
Weight Mald cover type [кл] Б 8 | 77 | 77 | 187 | 137 | 203 | 203 | 
Metallic cover type 14 | 14 | 28 | 28 | قت‎ | 28 | 42 | 42 
ص25 ااا‎ 
Motor rating à 5 15 10 15 | ай 25 30 | 40 5 вю 75 |100 | 120 | 150 | 175 | 245 | 300 | 373 | 490 | 500 
EW] 2 ا ا‎ T5 11 15 | 1858 | 22 | 30 dí | 45 | 5 75 | 80 110 | 132 | 160 | 220 | 280 5ا3‎ 375 
Output rating Capacity [kVA] 45 61 | 31 122 183 229 287 89 | 45 | 57 | 70 85 | 116 | 140 | 170 | 200 | 250 | 320 | 416 | 458 | 557 
Currant [А] Б B | 12 | 18 | 24 | 30 | 89 | 45 | & | 75 | 91 | 110 | 152 | 188 | 223 | орд | 325 | 492 | 546 | Б14 | 731 
Voltage [V]  Thres-phase 380 ~ 480V | | | | | 
۸ 0 - 3600 [AFM] 
Input rating Voltage [V] Тһгев-рһазе 380 - 480V (+10, -1095) 
Frequency [Hz] 50 > 60Hz (25%) 
Weight Mald caver type [kg] 8 | 6 | 77 | 77 | 137 | 187 | 203 | 203 | 
Metallic cover type [kg] 14 | м | 28 | 28 | 28 | وت‎ | 42 | 42 | вз | 8 98 | 98 | 112 | 112 | 175 | 243 | 580 | 380 
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سوف نقتصر بالشرح على طراز واحد من الطرازات السابقة وهو (IG5A)‏ وهو الاكثر استخداما مع 
المحرکات التحريضية بسبب قدرته على تحمل احمال بمختلف الاستطاعات تتراوح بین HP-30 HP)‏ 0.5( 
ملاحظة الاختلافات الطفيفة بين باقى الطرازات من حيث طريقة التوصيل وبارامترات البرمجة. 














> 
маг. 1 үм | 1 
ш ںہ‎ ж ۸ o ud ۸ e ib air د‎ > Ж 
TE d 1 K ў "ui 
۱١۸۱) PTT 
| ' , | ў. 
? | IE гаў 


1 | 7 خ‎ 4? 7 ў | 


HI ) (y / 
TIT. 
i ; 





" ۰ " < سے - e‏ ہد 
А е E Е‏ 
_—_ پس аф - 0 - + - = — зы‏ “=-= 


Compact & Powerful Drive 


STARVERT iG5A 


0.41.51۷۷ 1phase 200-15 
0.4-22kW 3Phase 200-230۷5۰ 
0.4=22kW 3Phase 380-480Volts 





LSS 
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Drive 


STARVERT iG5A 


LS Starvert 105۸ is very competitive in its price and shows an upgraded functional strength. 


User-friendly interface, extended drive ranges up to 22kW, 


superb torque competence and small size of 1G5A provides an optimum use environment. 





User- 
friendliness 
& Easy 
maintenance 





0 را ير‎ huh 2 
= 
ar a m ني‎ 4 M» مخ ریس‎ 7 
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طريقة توصيل الانفيرتر. 


المخطط الاول ويشمل الاحمال من KW)‏ 0.4-7.5) 





Y Multi-unctian 
aU) analog cutput 
аапа: 0- 10V 


ЗС A'J comect common 


3B 8 contec output 


MO Multi-function opea 
colector cutput 


MG MO Common 


5+ 


] ٥485 cammuniceton івтіпа! 
S- 


EES. 


22 0.4-7.5kW 


DB resistor 
== ш 
3 phase АС input 


IRated input voltage) 


үү 


SV- 4٨4 


: 
8 


24 24V output 


P1 FX (Forward run) 
P2 RX|Ravarse run) 





















CM Input signal commen 

РЗ BX(Emaraancy stp) 

På AST (Trip resa) 

P5 JOG (Jog срегеїсп) а 


CM Input signal common 
Pë Mut-stapíreq. - Low 
P7 Mut-staep freq. - Middle 


> 
n 
* 


РВ Mut-step iraq. - High 


۲1۴ 
(1kanm., 1/2) 


B VR 10V power supply far pctentometer 
y ¥1 Frag. Setting Уэізаг запа! input: -0 ۷ 


ERE y | Freg Curent запа! input: 0- 20mA 
E EI 


CM Input signe! соттол 
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المخطط الثاني ويشمل الاحمال من KW)‏ 11-22( 


















ү ہے‎ 5-27 
P1 FX (Foward run) € 222 cutput 
P2 AX (Reverse run) CM ү اي په‎ 
CM Input signal 65 
BX (Emergency stop) 
P4 RST (Irip reset) 
P5 JOG {Jog operation) 





С) ЗА Acontact output 


(у ЭС AB contact соттоп 
Hm 3B B cartart output 






MO Multi-tunction open‏ لي 
collector autput‏ 


O MG MO Commen 





VR 10V power suppy ior роїепботеѓаг 





м 5+ 
| Freq. Сштапі signe! input: 0-20mA | RS-485 communication terminal 


^s 
CM Input signal commen 


O Vi Freq. Setting Valtega signal input: -10-10V 


Bid 


2211.0-22.0kW 


З phasa АС input 
(Rated input voltage) 


Potentiometer 
(1kchm, 11277 
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مخطط توز 


اسلاك 


z Ad s الدخل‎ 


* 1.5kW (1 phase) 


| x * 2.2-4.0kW (3 phase) 


HH 8 ۶ 


е 11-22kW (3 phase) 


e e e ۹۶ 


نلاحظ من الاشكال السابقة 





هيكل الانفير 


e 0.4KW-1.5KW (3 phase) 


الاطراف المستخدمة في توصیل aga.‏ الدخل (R,S,T)‏ . 


. (U, V, W) dax! والاطراف المستخدمة فی توصيل‎ 


ويمكن استخدام الجدول التالي فی 


Screw 85 
(kaf.cm) / ماعطا‎ 
107 
1087 
1513 
187 
108.7 
10.7 
1543 
1543 
1543 
ریت‎ 
712ات‎ б 
0ات‎ 7126 б 
30 5/25.5 
30 5/25.5 
10.7 
10.7 
1513 
1543 
1543 
1543 


30. 7/265 
30.7/26.B 
30.5/26.5 
30.5/26.5 


Tarminal 


AWG Scraw 8 





35 12 M35 
14 | 55 12 Ма 

T 35 12 M35 

14 35 12 M35 

35 12 M35 
14 45 12 M4 

12 35 12 M4 

12 35 12 МА 

10 55 10 MB 

à 55 10 Mê 
е | ú | ë | Mê 
4 14 8 MB 

2 x 22 4 Mê 

2 22 4 M 
14 2 14 M35 
14 2 14 M35 

| | m 

M4 

M4 

M4 

MB 

: М8 

> | 8 M8 

м8 
8 14 8 MB 





| m wira 
AWG 


M35‏ ہہ ири‏ ہس 








99$ 


— 





2 
2 14 2 
ss 
2 

35 12 35 
35 12 35 








е 0.41۷-0.751 (1 phase) 


لاا ER‏ ا ا 21 


В, S, T wira 


AWG 























e 5.5KW-7.5KW (З وك‎ 


Еее 


ыыы 


5 ۲0004165 1 
5 VODOBIGSA-1 
5 ۷۷۵15165۰1 
S ۷۶۸۱352 
S ۷۳۱2 
5 ۷۷0151652 
ت5‎ ۵22105 2 
5 ۷۷۵371052 
5 ۷۳52 
5 ۲۳051652 
ت‎ ۲00752 
5۷01101 5 7-2 
5 2 
5 2 
5 ۲۵۳220105 2 
5 ۷۵4۱55۸-4 
5 ۷۳۳۱۰۹ 
5 ۷۷۲151654 
5 ۲۵22104 
5 VOn37IG5A-4 
5 ۷۳۰۳654 
5 ۷55164 
5 ۷۷/۱۰۹ 
SV01101G5A-4 
5 ۷0150164 
5 ۷186514 
5 ۷۲204۹ 


في استخراج مقاطع الاسلاك المستخدمة في توصیل جھد الدخل والاحمال 
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مخطط توزع مداخل التحكم على هيكل الانفيرتر. 


ав Control terminal specifications 


еее 28 


ооо оо ооо оо е е 
ЗА | 3B | 3C | | P5 | CM | РБ | P7 | P8 | VR | V1 | | ١ AM 


وطرف الدخل (P1)‏ ویستخدم لتشغيل المحرك او تحديد جهة الدوران مع عقارب الساعة. 
وطرف الدخل (P2)‏ ويستخدم لإيقاف تشغيل المحرك او تحديد iea‏ الدوران عكس عقارب الساعة. 


و الطرف (СМ)‏ نقطة مشتركة. 


وطرف الدخل (РЗ)‏ طوارئ ) .(Emergency stop‏ 
وطرف الدخل (P4)‏ للتصفیر (RST)‏ 

وطرف الدخل (P5)‏ للقفز او التجاوز (JOG)‏ 

وطرف الدخل (P6)‏ خطوة ترددية الاولى. 

وطرف الدخل (P7)‏ خطوة ترددية الثانية. 

وطرف الدخل (P8)‏ خطوة ترددية الثالثة. 


ويمكن استخدام الجدول التالى فى استخراج مقاطع الاسلاك المستخدمة فى توصيل مداخل الت 





Wira slza (mmz) S1) 
Terminal Daseriptlan | Screw siza  Тогаца (Mr) Spaciflcation 
Singla wira Strandad | 
F1-PB Multi-functian Input ТУМ 1-8 1.0 1.8 М2 Б 04 
GM | Соттоп terminal | 1.0 | 1.5 М2 Ê | 04 | 
Р Iv for axternal | Output voltage: 12V 
8 ا رس‎ im 1.0 1.5 M26 04 Max. output current: 45٨ 
| Potentiamater: 1-7 
vi Input terminal for чоізда орагайап 10 15 M26 04 نې خر‎ 
рыца ная 2] 2. | qa. дедот ئم‎ 
| Input terminal far current operation 1.0 1.5 М2 Б 0.4 Intemal مته سرد اعم‎ 
دا‎ Гета атыы тын | ۱ ۱ Max. output ۷513225 11V 
AM Multi-functian analog pulpul terminal 16 15 M2 É 64 Max. output current: ۸۵ 
MO Mutti-functian terminal Гог anan collectar 10 1.5 ۸۵ 0.4 Below DG 26100۸ 
MG Ground terminal for extamal power supply 1.0 15 М2 в 04 
за 24V амата! power supply 1.0 1.5 М2 Б 04 Max. output current: 100m 
3A Multi-functian relay output А contact 1.0 1.5 М2 В 04 Васа АС 250V, ТА 
ав Multi-functian ralay output B cantact 1.0 1.5 MAÊ 0.4 Васа DG 30V, ТА 
ac | Gemmen far multifunction relays 1.0 | 1.5 М2 6 04 
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تتألف لوحة المفاتيح من . 

1( شاشة SEGMENT‏ 7 لعرض البارامترات المختلفة. 

2( مفتاح التشغيل (RUN)‏ 

3( مفتاح الايقاف (STOP)‏ 

4) مفاتيح الاسهم وتستخدم للتنقل بين البارامترات المختلفة. 

5( مفتاح (ENTER)‏ ويستخدم في ادخال قيم البارامترات المناسبة 

6) لمبات تأشير لحالة المحرك بالخرج اما في حالة تشغيل او ايقاف او يدور نحو الامام او الخلف كما هو 
مبين بالشكل السابق . 


الجدول التالي يلخص عمل لوحة المفاتيح. 


Display | Тата | Description 
RUN Run kay | Run command 
STOP: Stop command during aparation, 


STOP/RESET STOP/HESET 
i | RESET: Rasat command when a fault occurs. 


А Up kay | Used ta scroll through codes or Increase paramater value 
Y Down kay | Usad to scroll through codes or decrease parameter valus 
zi " Right key RSS TR نو‎ to i أن‎ mova a cursar ta 
ihe right to change the paramater valua 
N Left key | Usad ta Jump to othar parametar groups or mova a cursar دا‎ 
the laft t change tha paramater value 
. Entar key | Usad ta sat tha paramater value ar ava the changed parameter valua 
FWD Forward гип | Lit during forward run 
mi | REV 8588:8 run | Lit during reversa run 
RUN Run kay | Lit during 78 
SET Sating Lit during parameter setting 


20 





شرح لاهم البارامترات المستخدمة فی برمجة الانفيرتر. 
تنقسم البارامترات الى اربع مجموعات مختلفة كل مجموعة لها وضائف محددة وذلك لسهولة التعامل معها 





تشمل البارامترات الاساسية لعمل المحرك مثل التردد زيادة او إنقاص زمن 


وتشمل بارامترات الوظائف الاساسية لضبط جهد وتردد الخرج 
وتشمل على بارامترات الوظائف المتقدمة مثل تعيين بارامترات انظمة PID‏ 


ра ا كتاف الا‎ аа رار‎ АЎ كان‎ р 
المتعددة لوحدات الدخل والخرج‎ 





طريقة التنقل بين المجموعات . 


ва Moving to other groups 
| Moving to other groupa using tha Right (в) kay Moving ta othar groups using tha Left (4) key 


Әм 000 уә | «ваше 
БЕ 
e= [waj | هوه‎ 
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من خلال الامثلة التالية سوف نتطرق لشرح اهم البارامترات المستخدمة. 





المثال الاول: نرید تشغیل المحرك عن طريق لوحة المفاتیح الاساسية الموجودة على الانفيرتر وذلك بتردد 
.(Hz 30)‏ 


З phase 
AC input 





1( توصیل мэ‏ الدخل الى (R,S,T)‏ 
بعد توصیل جهد التغذية والمحرك الى الانفيرتر كما هو مبين بالشكل ونقوم بضبط البارامترات التالية . 


زمن التسارع القيمة الافتراضية SEC‏ 5 نضبطها على زمن SEC‏ 10 وذلك لزيادة زمن تسارع 
التشغيل 


زمن التباطء القيمة الافتراضية SEC‏ 10 نضبطها على SEC оа)‏ 20 وذلك لزيادة زمن تباطء المحرك عند 
التوقف 





اد 


تساعد هده الخاصية في تحدید نمط التشغيل حيث يمكن ان نضبطها وفق الجدول التالي 
Qi s‏ در oe Ail‏ تر د ان 


RX:(0 253 ا رك ال رک‎ ра 


تشغيل واطفاء المحرك :×۴ 
عکس دوران:×R‏ 


“е 


م اس 


عن طريق الاتصال ب 715485 


تساعد هذه الخاصية في تحديد طريقة ادخال التردد وذلك وفق الجدول التالي 
عن طريق لوحة المفاتيح 1 ادخال رقمي 
عن طريق لوحة المفاتيح 2 
V1 1:-10~+10[У]‏ 
عن طريق مقاومة متغيرة خارجية موصولة مع المدخل (V1)‏ 


نس 


уг 2: 0-4 10[у]‏ | ادخال تمائلي 


عن طريق مقاومة متغيرة خارجية موصولة مع المدخل (VR)‏ 
I: 0~20[МА|‏ 
عن طريق مقاومه متغيرة خارجيه موصوله مع المدخل (1) 


عن طريق الاتصال ب 715485 


فیمه رفميه 


تساعد هذه الخاصية على تحديد التردد الذي سيعمل عليه المحرك حيث يعطي الانفیرتر مجال تردد 117 0-400 
مع مراعات التردد الاسمي للمحرك 


تساعد هذه الخاصية على تحديد اتجاه دوران المحرك ويمكن ضبطها وفق الجدول التالي 
مع عقارب الساعة 
عكس عقارب الساعة 
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المثال الثاني: نريد تشغيل المحرك عن طريق مفاتيح خارجية موصولة على المداخل (Р1,Р2)‏ 


.(Hz 40) 25 > 


å phase i 
АС input 1 






Y P1 (Forward) 
v P2 iRaverse) 


(R,S,T) توصيل جهد الدخل الى‎ (З 

(U, V, W) توصیل المحرك الى‎ (4 

5( توصيل المفتاح (51) الى طرف الدخل (P1)‏ من اجل دوران المحرك نحو الامام. 

6( توصيل المفتاح (52) الى طرف الدخل (P2)‏ من اجل دوران المحرك نحو الخلف. 
بعد توصيل جهد التغذية والمحرك والمفاتيح الى الانفيرتر كما هو مبين بالشكل نقوم بضبط 
البارامترات التالية . 


لا يوجد اختلاف في قيم البارامترات السابقة سوى قيمة تردد التشغيل وان عملية التشغيل ستتم عن طريق 
مفتاح خارج لذلك ندخل قیم البارامترات التالية. 


.000| |  — 40Hz — — 8 — 
га 0 00 ے...‎ 
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المثال الثالث:_ادخال القیم الاسمية للمحرك الى الانفيرير مثل تيار المحرك الاستطاعة العزم.... 
واظهار قيمة تيار الخرج والجھد للمحرك ИРЕ‏ على شاشة الاظهار. 


من خلال البارامترات التالية يمكن ادخال القيم الاسمية للمحرك. 


ادخال استطاعة المحرك (KW)‏ 
ادخال عدد اقطاب المحرك (2P)‏ 
ادخال انزلاق التردد — H32|‏ 
ادخال تيار المحرك H33| 1 (A‏ 
_ادخال تيار المحرك في حالة اللاحمل H34) — — (А)‏ 





من خلال البارامترات التالية يمكن اظهار قيم تيار وجهد الخرج Меў‏ الدورات .. 


عرض تيار الخرج (تيار المحرك) 

عرض عند دورات المحرة بلدقيقة RM‏ 
عرض قيمة الجھد المستمر الموجود داخل الانفيرتر (Dd.‏ 
هذه الخاصية مرتبطة مع البارامتر 1173 لتحديد القيمة المراد عرضها . 


عرض استطاعة الخرج — OPOR‏ 


عرض الخطأ في التردد او في حالة التشغيل 
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المثال الثالث٠‏ 


+ 0—0 P1 (Forward) 
51 


)2 ی--_ج 
nhasa‏ د := 
AG input‏ 
gy PB (Law)‏ | 
E3‏ 


S O— h P? (Middle) 
54 


РВ (High)‏ مم5 





1. Plaasa maka sira that R, 5, T are connected to 3 phasa AG Іпаці, and 
U V لا‎ ага alea meter connection terminals. 

2. After supplying tha power, plaasa sat tha fraquancy af multistep among 
Low, Middle, and High. 

З. Ё P1 (FX) turns on, tha moter operates Іп forward. And after tuming ofi, 
It stope according دا‎ tha dacalaratian tima. 

4. |f Ра (АХ) tums an, the motor aparatas in reverse. And after tuming ofi, 
It stope according to tha dacelaratian tima. 





1( توصيل جهد الدخل الى (R,S,T)‏ 

) توصيل المحرك الى .(U,V,W)‏ 

) توصيل المفتاح )51( الى طرف الدخل (Р1)‏ من اجل دوران المحرك نحو الامام. 
) توصيل المفتاح (52) الى طرف الدخل (P2)‏ من اجل دوران المحرك نحو الخلف. 
( 
( 
( 


л + ل‎ N 


توصیل المفتاح (S3)‏ الى طرف الدخل (P6)‏ لتحدید الخطوة الترددية الاولى. 
توصيل المفتاح (S4)‏ الى طرف الدخل (p7)‏ لتحدید الخطوة الترددية الثانية. 
توصيل المفتاح (S5)‏ الى طرف الدخل (P8)‏ لتحديد الخطوة الترددية الثالثة. 


6 
7 


ملاحظة : كما هو مبين بالشكل نلاحظ ان الطرف الثاني لجميع مفاتیح الدخل موصولة الى نقطة مشتركة 
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بعد توصيل جهد التغذية والمحرك والمفاتيح الى الانفيرتر كما هو مبين بالشكل 


а а 


الخطوة الترددية الاولى Hz)‏ 10( 
الخطوة الترددية الثانية(112 20( 0502 
الخطوة الترددية الثالثة(112 30( .53 





4 


3 phase 
AG input 


0--117 


1. Please make sure that Н, S, T are connected to 3 phase АС input, 
and U, V, W are also motor connection terminals. 






2, After supplying the power, please set the frequency of multi-step 
among Low, Middle, and High. A Potentiometer 

3. If P1 (FX) turns on, the motor operates in forward. And after № ٠-1-20 Пам 
turning ОЙ, it stops according to the deceleration time. CM т 





4. If P2 (HX) turns on, the motor operates in reverse. And after 
انا‎ off, it stops according to the deceleration ۰ 
5. Control the motor's speed via potentiometer. 


Potentiometer 1-5kohrm, 1/2W 
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1( توصيل جهد الدخل الى .(R,S,T)‏ 

.(U, V, W) توصيل المحرك الى‎ (2 

(З‏ توصيل المفتاح (S1)‏ الى طرف الدخل (P1)‏ من اجل دوران المحرك نحو الامام. 
4( توصیل المفتاح (S2)‏ الى طرف الدخل (P2)‏ من اجل دوران المحرك نحو الخلف. 
5( توصیل لمقاومة المتغيرة الى الأطراف (V1, VR,CM)‏ 


بعد توصیل جهد التغذیة والمحرك والمفاتیح الی الانفیرتر کما هو مبین بالشکل 


نقوم بضبط البارامترات التالية . 


o 0 0 0 0 03 |‏ | هم 
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هذه قائمة بجميع البارامترات الموجودة في الانفیرتر: 


Compact & Powerful Drive iG5A 


| Factory Ad]. 
Description defaults | during run 


This parameter sets the frequency that the drive is commanded 
to output. 

During Stop: Frequency Command 

During Run: Qutput Frequency 

During Multi-step operation: 

Multi-step frequency Û. 

It cannot be set greater than F21- [Мах frequency]. 


During Multi-Accel/Decel operation, this parameter serves as 


Run/Stop ма Run/Stop key on the keypad 
FX: Motor forward run 


Terminal operation ۱ 
P FX: Run/Stap enable 
RX: Reverse rotation select 


85485 communication 
Set to Field Bus communication !) 


Sets Multi-Step frequency 2 during Multi-step operation. 


Sets Multi-Step frequency 3 during Multi-step operation. 30.00 0 





Displays the output current to the motor. ES 
Displays the number ûf Motor RPM. EM 
Displays DC link voltage inside the drive. EN 


This parameter displays the item selected at H73- [Monitoring 

item select]. 

Output voltage vOL 
tOr тое 
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5.0 
10.0 
- Keypad setting 1 
| Keypad setting 2 
۷1 1:0 - 410 
M1 2:0 س‎ 410 [V] 
Terminal I: Û = 20 [mA] ٩ X 
| Terminal V1 setting 1 + Terminal | | 
Terminal V1 setting 2+ Terminal І 
۲3485 communication 
| 8 | Digital Volume 
| Бе to Field Bus communication 1) 
Sets Multi-Step frequency 1 during Multi-step operation. 10.00 0 
20.00 


Function List 


Parameter MirvMax 
name range 


[Frequency 
command] 


[Accel time] 


[Decal time] 


[Drive mode] 


[Frequency 
sétting method] 


[Multi-Step 
frequency 1] | 

[Multi-Step 
frequency 2] 

[Multi-Step 
frequency 3] 





[User display 
select] 


1) This function can be available with 5А Communication Option Module. 





aa Drive Group 


Address for 


display | communication 


A101 
A102 
A103 


А104 


A105 


A108 [Output current] 
A109 [Motor RPM] 


A10A 


A10B 


LED 


0.00 


АСС 


dEC 


drv 


Frq 


Sti 


دا5 


3 


Сиг 


РМ 


асі. 


vOL 


30 


" 


Аа] 


defaults | during run 








Function List 


az Drive Group 
LED Address for Parameter Mir Max 


Factory 
display | communication name range Description 





Ad 


defaults | duri ng run 





: | Displays the types of faults, frequency and operating status at 
id per the time of the fault 


Sets the direction of motor rotation when drv - [Drive mode] is set 


[Direction ûf і 
| to either Û ûr 1. 
drC А100 motor rotation F 


select] 













AX: Matar reverse run 
drv2 АЛОЕ [Drive made 2] FX: Run/Stop enable 
HX: Heverse rotation select 
3-485 communication 
Set to Filed Bus Communication 2 
Keypad setting 1 
Keypad setting 2 
№1 1:0 = 10 [V] 
[Frequency TT 
Frq2 " setting = 
method 2] 


Terminal V1 setting 2+ Terminal | 









І H58 is Û, it 15 expressed as a [Hz] unit. 
If H58 15 1, itis expressed as a [5] unit. 

In [H2] unit, you can't set Max. frequency more than (F21). 

In [35] unit, 10058 means Max. frequency. 

PID control It indicates a feedback amount in РІО control, 

Fbk ?! feedback If H58 is Û, it 15 expressed as a [Hz] unit. 

amount If H58 15 1, itis expressed as а [Зе] unit. 


1) Only displayed when опе al tne Multi-function input terminals 1-8 [117-124] is set to "22". 
2) It is indicated when H4B[FID control selection) is 1. 
3) This function can be available with i54 Communication Option Module. 


PID control | 0-400[H2] 
standard бг 
value setting | 0-100[%Ы] 







rEF 2 






au Function group 1 


r 


LED Address for Parameter MirvMax 
display | communication name range Description 


F û سم ےم‎ | [Jump cade] Sets the parameter code number to jump. 


[Forward/ Fwd and rev run enable 
F1 Reverse run Forward run disable 


Factory 


disable] Reverse run disable 


F2 | [Accel pattern] 


F3 [Decel pattern] 


26 | LSIS Co., Ltd. 
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Compact & Powerful Drive 6۸ 


Factory Ad]. 
defaults during run 


| 0 | Decelerate to 8008 | 
[tm ,امل‎ | 
Free run to stop 
+ Power Braking stop 
TY [DC Brake 0.1 ~60 | This parameter sets DC brake start frequency. x 
start frequency] [Hz] | It cannot be set below F23- ` [Start frequency). | 
wait time] [sec] | for the setting time before starting DC hide 
T | ww» | Повне 0-200 | This parameter sets the amount of DC voltage applied to a motor. EM ç 
voltage] [8] It is set in percent of H33 - [Motor rated current]. 
56 — [DC Brake time] This parameter sets the time taken to apply DC current to a x 
0 1 motor while motor is at a stop. | 
[DC Brake start This parameter sets the amount of DC voltage before a motor 
F12 A20C starts to run. X 
voltage] It is set in percent of H33 - [Motor rated current]. 
— ECHL EJ DC voltage is applied to the motor for DC Brake start time before EN X 
time] ane motor accelerates. 
[Time for A This parameter applies the current to a motor for the set time 
F14 А2ОЕ magnetizing before motor accelerates during Sensorless vector control. 0.1 X 
— = 
58 m T مه‎ ~ 400 | This parameter sets the frequency for Јод operation. sin ó 
It cannot be set above F21 - [Max frequency]. 
This parameter sets the highest frequency the drive can output. 
It is frequency reference for Accel/Decel (See H70) 
F21 2 [Max frequency] A Caution 60.00 × 
Any frequency cannot be set above Мах frequency except Base 
d reri 
F22 [Base frequency] 60.00 X 
[Hz] | (see motor nameplate). 
= ADIT ктт, The drive starts to output its voltage at this frequency. X 
1 It is the frequency low limit. | 
Е24 А218 Maes This parameter sets high and low limit of run frequency. X 
flow limit select] 
high limit] [Hz] It cannot be set above F21 - [Max frequency]. 
T" 2 This parameter sets low limit of the run frequency. 
F26 low kimil “ай It cannot be set above ۳25 - [Frequency high limit] and below X 
F23 - [Start frequency]. 
- | æ | 2 ا نتا گا ہو‎ е. : 
select] | 1 [Ашо torque boost 
0 "m [Torque boost in This parameter sets the amount of torque boost applied to a motor EN 1 
forward direction] during forward run. It is set in percent of Max output voltage. 
E | مم‎ | mee [Torque boost This parameter sets the amount of torque boost applied to a motor ка x 
in reverse d during reverse run. Itis set as a percent of Max output voltage. 
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aa Function group 1 


LED Address for Parameter Min/Max 


display | communication name range Description 




























1) Only displayed when F 4 is set to 1 (DC brake ta = 
2) If H40 is set ta З (Sensorless vector), Max. frequency is settable up دا‎ 752 
3) Only displayed when F24 (Frequency high/low limit select) is set to 1. 
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teen Function List 


as Function group 1 


LED Address for Factory Аа]. 


display | communication Lm. defaults | during run 
| 0 Цар 

0 ۸212 [VIF patter] 1 | а; X 

Е31 1 [User ۳ It is used only when WF pattern is set to 2(User VIF) X 1 
frequency 1] It cannot be set above F21 - [Мах frequency]. 

| [User V/F ] D - 100 

F32 А220) X 

voltage 1 PL 
ser WF 

F33 [u X 
frequency 2] 

| | [User ۳ 

F34 А222 X 





voltage 2] The value of voltage is set in percent of H7O - [Motor rated 


EX [User V/F voltage]. شم‎ 5 
frequency 3] pos The values of the lower-numbered parameters cannot be set | 
above those of higher-numbered. = 5 
[Ж] 


[User М/Е 0 - 0 
ЕЗ? 
frequency 4] 


| [User ۳ T y 
F38 A226 
voltage 4] 
F3 AOT [Output voltage тз 2 This parameter adjusts the amount сї output voltage. 
adjustment] The set value is the percentage of input voltage. 


F36 


50.00 A 








EN a 
[Епёгду-захіпі This parameter decreases output ê according to load 
40 A228 гаў 9 p. tput voltag 9 0 
level] | status. 1 
Electronic This parameter is activated when the motor is overheated (time- 
F50 A232 [E ۱ ١ 0 
thermal select] inverse). 
This parameter sets max current capable of flowing to the motor 
[Electronic .. | continuously for 1 minute. 
F51 2 етта! level for N The set value is the percentage of H33 - [Motor rated current]. 150 0 
1 minute] It cannot be set below F52 - [Electronic thermal level for 
continuous]. 
| This parameter sets the amount أت‎ current to keep the motor 
[Electronic ° ' 
running continuously. i 
F52 thermal level for | | 0 
н It cannot be set higher than F51 - [Electronic thermal level for 1 
continuous] : 
minute]. 
Standard motor having cooling fan directly connected to 
Motor сою! 
F53 A235 ng й 
Amotor using а separate motor to power а cooling Тап, 
This parameter sets the amount of current to issue an alarm 
F54 A236 signal at a relay or multi-function output terminal (see 154, 155). 0 
The set value is the percentage of H33- [Motor rated current]. 
This parameter issues an alarm signal when the current greater 
F55 A237 than F54- [Overload warning level] flows to the motor for F55- 0 
[Overload warning time]. 





1] Set ۴30 tp 2íUser WF) to display this parameter. 
2] Set ۴۵٢ tp 1 ta display this parameter. 


28 |1515 Co., Ltd. 
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Compact & Powerful Drive 6۸5۸ 


as Function group 1 


LED Address for Parameter Mirn/Max Description Factory Ad]. 
display | communication name range defaults | during run 


[Dverload This parameter turns off the drive output when motor 15 
F56 А238 і 0 
Hip select] — | overloaded. 
[Dverload 30 = 200 | This parameter sets the amount of overload current. 
F57 А239 | І 180 0 
trip lever] Ba The value is the percentage of H33- [Motor rated current]. 


[Overload This parameter turns off the drive output when the F57- 
3۸م‎ trip time] [Overload trip level] of current flows to the motor tor Е58- 0 
І ЦІ 1 
P [Overload trip tima]. 






F58 
This parameter stops accelerating during acceleration, 
decelerating during constant speed run and stops decelerating 
during deceleration. 
Stall prevention 
F59 ااا ا‎ X 
select] 
دح بت‎ | 30.202 This parameter sets the amount of current іо activate stall 
60 | un = ٠ prevention function during Accel, Constant or Decel run. | X 
| | The set value is the percentage of the H33- [Motor rated current]. 1 
[When Stall 
F61 1( prevention during ضا‎ Stall prevention run during deceleration, if you want to limit 
output voltage, select 1 
This parameter decides whether to save the specified frequen 
[Save up/down | à | ps add 
۴۵3 ۱ during up/dewn operation. A 
frequency select] : | : : | 
| When 1 is selected, ће updown frequency is saved in Ба. 
F64 2) [Save updown If "Save updown frequency' is selected at F63, this parameter X 
1 frequency] saves the frequency before the drive stops or decelerated. | 
We сап select up-down mode among three thing 
Increases goal frequency as a standard of Max. 
[Up-down mode елы X 


65 Ее frequency/Min. frequency 
| Increases as many as step frequency according to edge input 


Available ما‎ combine 1 and 2 


[Up-down step 0-400 |In case of choosing F65 as a 1 or 2, it means increase or -— " 
frequency] [Hz] | decrease of frequency according to up-down input | | 





66 








Drive doesn't run as а draw mode 


[Draw run mode 1 | V1(0-10V) input draw run 





F70 A246 X 
select] | 2 | (0-20mA) input draw run 
| 8 |V1(-10-10V) input draw run 
F71 [Draw rate] 0-1004] | Sets rate of draw ES 0 


1) Itis indicated when setting bit 2 of F59 as 1 
رع‎ Sat FEQ to 1 ta display this parameter. 
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Ад]. 


Factory 


defaults И run 


0 





Function List 


as Function group 2 


LED Address for Parameter Min/Max Description 


H1 [Fault history 1] 
H2 [Fault history 2] = information on the types of faults, the frequency, the 


H3 A303 m iu EMI و‎ ] current and the Accel/Decel condition at he time of fault. The 
H4 latest fault is automatically stored in ће Н 1- [Fault history 1]. 
H5 






[Reset fault 
Нб Clears the fault history saved in Н 1-5. 
history] 
When run frequency 15 issued, motor starts to accelerate after 
dwell frequency is applied to the motor during H8- [Dwell hime]. 
[Dwell frequency] can be set within the range of F21- [Max 


frequency] and F23- [Start frequency]. 


[Dwell frequency] 


Sets the frequency range to skip to prevent undesirable 
resonance and vibration on the structure of the machine. 


[Skip frequency Run TEN cannot be set within the range of H11 thru H18. 
low limit 2] 

[Skip frequency H be set above those of the high numbered ones. Settable within 
high limit 2] the range of F21 and F23. 


[Skip frequency 
high limit 3] 
[S-Curve accal/ 


H17 
decel start side] 


1-100 | Set the 7 reference Im to form a curve at the end during 
ik [96] accel/decel. If itis set higher, linear zone gets smaller. 
| 0 | Disabled | 1 | Output phase protection — 


Input phase Bx ٦ phase 
protection Bx ٦ 


This parameter is activated when drv is set to 1 or 2 (Run/Stap 
via Control terminal). 

Motor starts acceleration after AC power is applied while FX or 
RX terminal is ON. 






H19 


This parameter is activated when drv is set to 1 or 2 (Run/Stop 


via Control terminal). 

Motor accelerates after the fault condition 15 reset while the FX ûr 
HX terminal is ON. 

1) only displayed when H10 is set ta 1. # H17, H18 are used when F2, F3 are setto 1 (S-curva) 


H21 fault reset 
selection] 
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display | communication name range 


Hü [Jump eode] |o | Sets the code number to jump. 
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Compact & Powerful Drive iG5A 


as Function group 2 


LED Address for Parameter MirvMax Description Factory Adj. 
display | communication name range defaults | during run 
This parameter 15 active to prevent any possible fault when the 
drive outputs its voltage to the running motor. 
А 2. Hestart 3. Operation | 4. Normal 
Ром after instant 
| 
power failure 
[Speed Search st wer failu 
Select] i | 
[Current level | ۱ | - w . | 
H23 during Poo p NER سسجت‎ 
P gain dunni 
1 дат —- | н 
Н25 9 | 015 ا‎ Integral gain used for Speed search РІ controller. 
speed search] 
| This parameter sets the number of restart tries after a fault 
occurs. Auto Restart is deactivated if the fault outnumbers the 
سرد‎ of Auto | 0 . 07 . 

H26 restart tries. This function 15 active when [drv] is sët tó 1 or 2 
iRun/Stop via control terminal]. Deactivated during active 
protection function (ОНТ, ГУТ, EXT, HWT аїс.). 

[Number of 1 — й — 





motor poles] 


1} Normal acceleration has first priority. Even though #4 is selected alang with other bits, Drive performs Speed search #4. 
2) Hal is preset based on drive rating. 
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je Function List 


sa Function group 2 








LED Address for Parameter Міл/Мах Description Factory Ad]. 
display | communication name range defaults | during run 
rpm X p 
а | | 
нз? A300 [Rated slip Where, fs = Rated slip frequency X 
frequency] fr = Rated frequency 
rpm = Mator nameplate RPM 
p = Number of Motor poles 
[Matar rated 
H33 A321 Enter motor rated current on the nameplate. X 
current] 
Enter the current value detected when the motor is rotating in 
Нэд | [No Load Motor rated rprn after the load connected to the motor shaft is removed. X 
Current] Enter the 50% of the rated current value when it is difficult to 
measure H34 - [No Load Motor Current]. 
H36 [Motor efficiency] ہے‎ Enter the motor efficiency (see motor nameplate). EM X 
ü 
Select one af the following according to motor inertia. 
H37 A325 [Load inertia rate] 0-2 E X 
۱ ай in 5 
| 1 | About 10 times 
More than 10 times 
[Carrier This parameter affects the audible sound of the motor, noise 
۱ emission from the drive, drive temp, and leakage current. ۶ 
9 ۱ frequency | wa. 7 к ۱ 0 
select] set value is higher, the dive sound is quieter but the noise from 
the drive and leakage current will become greater. 
oalts/frequency Contro 
[Control made М Squency } 
H40 x 
select] | 
{Sensorless vector control) 
TT A سس‎ If hiš parameter і5 set to 1, it automatically measures X 
ساسا له‎ parameters of the На? and H44. | 
[Stator resistance] 0-28 Е | 1 . 
Н42 A32A | This 15 the value of the motor stator resistance. X 
(з) [0] 
[Leakage 0- 300.0 51 à 
H44 АЗ2С 1 | This is leakage inductance of the stator and rotor of the motor. X 
inductance [Lo (( [mH] 
Sensorless 
اند‎ um | | P дап for Sensorless control 0 





P gain] 


СС سلا‎ 7 
[Sensorless 
H46 АЗ2Е | gain tor Sensorless cantrol 0 
| даш] 
Sensorless 100-220 | Limits output torque m sensorless mode. 
H47 A32F | sæ- Dl 80.0 X 
torque limit] 


If you want to limit а drive leakage current, select 2 phase PWM 
It has more noise in comparison to Normal PWM mode. A 


| 0 | Normal PWM mode 
| 1 |2phase PWM mode 
H49 PID select Selects whether using PID control or not | о | x 


1] H82 ~ НЗБ factory default values аге set based оп GTIS-LG mator. 
2) Sel НАП tp З (Sensarless vector control] tp display this parameter. 





made. 





H48 A330 
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Compact & Powerful Drive 6۸5 



























































— — | — < 2+ [2 
LED Address for Parameter Min/Max Description Factory Ad. ` 
display | communication name range defaults | during run. 
i) | 0 | Terminal | input (O ~ 20 mA) 
H50 [PID F/B select] | | X 
| 1 | Terminal V1 input (0 ~ 10 V) 
d 0= 999.9 
H51 [P gain for PID] 0 
[Зе] 
[Integral time 
H52 A334 for PID This parameter sets the gains for the PID controller. 0 
- Aes. [Differential time ; | 
for PID (О gain)] 
Selects PID control mode 
[PID control 
H54 ا‎ ака Normal PID control X 
| 1 | Process PID control 
[PID output 
H55 A337 frequency high This parameter limits the amount of the output frequency through | 60.00 0 
limit] the PID control. 
[PID output The value is settable within the range of F21 7 [Max frequency] 
H56 frequency low and F23 - [Start frequency]. 0 
limit] 
Selects PID standard value. 
Standard value is indicated in "EF" of Drive group. 
Loader digital setting 1 
[PID standard T 
H57 Loader digital setting 2 X 
value select] 
| 2 |Viterminal setting 2: 0-10\/ 
| terminal setting: 0-20mA 
Setting as а Н5-485 communication 
Selects a unit of the standard value or feedback amount. 
H58 ашыш Frequency[Hz] X 
u 
unit select Y 
Percentage[?6] 
| 0 |Self-diagnostic disabled 
[Self-diagnostic IGBT faulu/Ground fault 
H60 АЗЗС X 
select] Output phase short & open/ Ground fault 
| 8 | Ground fault (This setting is unable when more than 11kW) 
1 سات‎ ۸330 [Sleep delay time] Sets a sleep delay ime іп PID drive. " Е 60.0 X 
Sets a sleep frequency when executing a sleep function in PID 
H62 A33E [Sleep frequency]| 0--400[H2] | control drive. 0.00 0 
| | m .  — |You can't set more than Max. frequency(F21) NEM NEN 
H63 [Wake up level] | 0-100[%] | Sets a wake up level in PID control drive. 35.0 0 
H64 | A340 ||KEBdrveselec]| 0-1 | Sets KEB drive. і € [ á 
[KEB action 110-140 ۱ : 
H65 Sets KEB action start level according to level. X 
start level] [86] 
[KEB action 110-145 ۱ | 
6 Sets KEB action stop level according to level. X 
stop level] [86] 
[KEB action "—— 
H67 A343 1-20000 | Sets KEB action gain. 1000 X 
[Frequency Based on Max freq (F21) 
H70 A346 Reference for 7 WF 0 X 
Accel/Decel] تا‎ — _ 





1) Set H48 to 1 (РІО contral) to display this parameter. 


2) Set ۲۱49 as a 1 | | DN Drive Starvert iG5A Series | 33 
3): itis indicated when setting HE4(KEB drive select) as a 1 (KEB does па! operate when cut power after loading ting input (about 1095). 





a» Function group 2 





























Function List 


=» Function group 2 


LED Address for Parameter Min/Max Description Factory Ad 


|А 
display | communication name range defaults | during run 
| 0 |Settable unit: 0.01 second. 
| 1 |Settable unit: 0.1 second. 
Settable unit: 1 second. 
This parameter selects the parameter to be displayed on the 









H71 





keypad when the input power is first applied. 


Frequency command 
Accel tima 


2 D TT 


Drive mode 
Frequency mode 


[Ü] Multi-Step frequency 1 
6 


Multi-Step frequency 2 





7 | Multi-Step frequency З 
а [бшшш — 
o jim — 


Direction of motor rotation select 





] ] 
14 | Output current 2 
Drive DC link voltage 2 


17 | User display select 2 
One أن‎ the following can Бе monitored ма vOL - [User display 





u select]. 
H73 349 0756 E Output voltage [V] 





item select] Output power [kW] 


Torque [kgf, m] 


[Gain for Motor | 1-1000 | This parameter is used to change the motor rotating speed (r/ 
A34A : — -— з 0 
rpm display] [36] min) to mechanical speed (mimi) and display it. 





Unlimited 
operating rate 0 
limit select] Use DB resistor for the H78 set time. 
Set the percent of DB resistor operating rate to be activated O 
operating rate] during one sequence of operation. 
[Cooling fan | Keeps ON when its temp is higher than drive protection ñ 
control] | limit temp. Activated only during operation when its temp 
15 below that of drive protection limit. 
[Operating 
method select O 
when cooling fan 
maltunctions] 
H79 0-10. | This parameter displays the drive software version. X 


1) Exception: Since SVDOA4IGEA-2/S VDOAIGSA-4 is Natural convection type, this code is hidden. 


34 |1515 Co., Ltd. 
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Factory Adj. 
کون حا‎ during run 








0 


0 


selected terminal is OM after 


Description 


This parameter actives when the 


117-124 is set to 12 ond motor select}. 





Copy the parameters from drive and save them into remote 





loader. 


| oa ٢ the parameters trom remote loader and save them into 


drive. 


factory default value. 


All parameter qroups are initialized to factory default 


value. 


оу Drive group is initialized. 
| 8 |Ony Function group 1 is initiali 


initialized. 


Function group 2 is і‏ وه 


| وه‎ VÖ group is initialized. 





unlock parameters by typing 


Parameter change enable 
Parameter change disable 
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This parameter 15 used to initialize parameters back to the 
A 
nitialized 


Fassword for H35-[FParameter lock]. 


Set as Hexa value. 

This parameter is able to lock or 
password registered in 4 
UL (Unlock) 






as Function group 2 


LED Address for Parameter Min/Max 
display | communication name range 


H81 ” A351 


[nd motor 
Decel time] 


82 АЗБ2 


7 [2^4 motor 
base frequency] 
Над [210 motor 
V/F pattern] 
85 
Нав 
torque boost] 
= [219 motor stall 
prevention level] 
[210 motor 
185 ! Electronic thermal 
level for 1 min] 
[2d motor 
HES Electronic 
thermal level for | 
continuous] | 
РЕ [2^4 motor 
rated current] 
H91 2 [Parameter read] 


77ھ 
سه اوہ H | asso [Parameter write] [Parameter‏ 


[Parameter 
H93 A35D 
initialize] 


[Password | 
H94 A35E 0 = FFFF 
| register] 


H95 A35F [Parameter lock] | Ü = FFFF 


1) It is indicated when chocsing 117-124 as a 12 (2nd motor select). 
2) H81,H32 parameters are displayed when Remote option is installed. 
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Function List 


ва Input/output group 


m 




















LED Address for Parameter Min/Max | Description Factory Adj. 
display | communication name range defaults | during run 
10 [Jump code] Sets the code number to jump. 0 
12 ыз input Sets the minimum voltage of the NV (-10V-4V) input. 0 
1 Min voltage] 
13 [Frequency 0-400 | Sets the drive output minimum frequency at minimum voltage of о 





the NV input. 


corresponding tà | 2] 


A403 Ü 
МУ input бй 10-ه‎ | Sets the maximum voltage of the NV input. 
Max voltage] [V] 
08م‎ 


0-400 | Sets the drive output maximum frequency at maximum voltage of 
the NV input. 
0-9999 | Adjusts the responsiveness of V1 input (Û ~ 10V). 


[Frequency 
corresponding to | 4] 
[Filter те constant | 

for V1 input] 


| | 
1 input Min 0-10 | Sets the minimum voltage of the V1 input. 

I 7 А407 р Ted 8 0 
voltage] [V] 





[Frequency 
corresponding to | 7] 
[V1 input Мах 

voltage] [V] 


| 
но A40A [Frequency 0-400 | Sets the drive output maximum frequency at maximum voltage of | 7 
corresponding to І 8] [Hz] ihe V1 input. 
سا‎ 
۹08م‎ 





I1 Filter time Sets the input section's internal filter constant for | input. 


constant for I input] | 0 ~ 9999 
0 ^ 20 


[l input Min Sets the minimum current of ۱ input. 


















12 0 
| current] [mA] 
нз [Frequency 0-400 | Sets the drive output minimum frequency at minimum current of | О 
corresponding ю [12]; [Hz] input. 
T | æ |E |] Sets the Maximum current of І input. | А 
current] [mA] 
115 ۸۵۶ La لوس‎ 80 0 
corresponding to | 14] 
[Criteria for Disabled 
16 Analog Input | 0- 0 
І Signal loss] activated below set value. 
[Multi-tunction Forward run command 
117 input terminal 0 
1 | Reverse run command 
F1 define] 
[Multi-function Emergency Stop Trip 
18 input terminal 0 
سس‎ [* райана | 
19 | input terminal 0 
Pa dol шыш ال‎ 
шш» [е [навым 
20 input terminal 0 
P4 define] Multi-Step freg - High 


* Bae “Chapter 14 Troubleshpating and maintenance" far External trip A/B contact 
* Each multi-tunctian input terminal must be set differently. 


3B | LSIS Co., Ltd. 


49 


Compact & Powerful Drive iG5A 


Factory Ад]. 


Description defaults | during run 


гЗ Multi Accal/Decal - Low 


| Multî Accel/Decel - 
| Multi Accel/Decel - High 
| DC brake during stop 


| 2nd motor select 


If the value is set higher, the responsiveness of the Input terminal 
کا‎ getting slower. 


It cannot be set greater than F21 - [Max trequency]. 
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ees 





Parameter 
name 


[Multi-function 
input terminal 
P5 define] 
[Multi-funetion 
input terminal 
PB define] 
[Multi-function 
input terminal 
P7 define] 


[Multi-function 
input terminal 
P8 депте] 


[Input terminal 
status display] 





[Output terminal 


status display] 
[Filtering 85 
constant for 
Multi-tunction 
Input terminal] 
[Multi-Sten 
frequency 4] 
[Multi-Step 
frequency 5] 
[Multi-Stepn 


frequency Б] 
[Multi-Btep 
frequency 7] 


a2 Input/output group 


LED Address for 
display | communication 


121 


126 ААА 


131 


132 
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Factory Ад] 


defaults during run‏ 00 کت 


Qutput to 0 
Output item ! Do 
200V 400% 
Output freq. Max frequency 


Output current 150 % 
Output voltage АС 282V АС BAV 


Drive DC link voltage DC 800V 








Function List 


Mir/Max 
range 


0-0 
[sec] 


Parameter 
name 


[Multi-Decel 
time 2] 


[Multi-Decel 
time 3] 
[Multi-Accel 
time 4] 


[Multi-Accel 
lime 5] 
[Multi-Decel 
lime 5] 


[Multi-Accel 
tirne б] 
[Multi-Decel 
20م‎ ۱ 
lime б] 


[Multi-Accel 
lime 7] 
[Multi-Decel 


[Analog output 
item select] 


[Analog output | 10-200 | Based оп 10V. M б 
evel adjustment] | [86 





| Over voltage trip (Ом) 
| Low voltage trip (Lvi) 













0-400 | Used when [54 or 155 is set to 0-4. 
Cannot be set higher than F21. 


0 
EE 
ES 
5 | 
6 
EX 
[8 І 


7 





[Frequency 
detection level] 


[Frequency 
detection 
bandwidth] 
[Multifunction 


output terminal 


[Multi-functian 
relay select] 











ва Input/output group 








Address for 


LED 


r 
| 


_ display | communication 


АД?А 


۸28م 


A42G 








137 


8 


139 


41 


142 


147 


151 


152 
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Factory Ad| 


Parameter Min/Max Adj. 
defaults | during run 


ава Description‏ سس 





| Drive Overheat (OHt) 
| During Run 
| During Stop 
8 А 
| During speed searching 
| Wait time far run signal input 
| Multi-function relay select 
| Warning for cooling fan trip 
| Brake signal select 
When setting the | When the trip When the 
Н26 - [Number of | other than low low voltage trip 
auto restart try] voltage trip 


[Multi-tunction 
relay select] 


0—18 


= 
“і 








[Fault relay output] 


[Output terminal 
select when 
communication 
error occurs] 


[Communication 
protocol select] 
[Drive number] 


1 «250 | Setfor 688485 communication 


— — — — — ېسا 

2400 [bps] | " 
_2 [зю —— | 
| 3 | 9800 [рз] 
19200 [bps] 
lt is used when freg command is given via Y1 Л terminal or 
R5485. 

| Continuous operation at the frequency before its 

command is lost. 


| Free Run stop (Output cut-off) 






[Drive mode 
select after loss 
at frequency 


command ES 
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22 Input/output group 


LED 
. display | communication 


157 


161 


162 
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Adj. 
defaults during run 


0 


0 


x Function List 


22 Input/output group 


LED Address for Parameter | Min/Max 
display | communication name range 


Description Factory 
This is the time drive determines whether there is the input 
frequency command or not. If there is no frequency command 
input during this ime, drive starts operation ма the 8 
selected at 162. 


[Wait time after 
loss of frequency 
command] 





[Communication 
time setting] 


Frame communication time 








When the protocol 15 set, thé communication format can be set. 
— Го [Party i a 
Parity: None, Stop Bit: 2 

Farity: Even, Stop Bit: 1 

Parity: Odd, Stop Bit: 1 


setting] 


157 


[Read address 
register 3] 
[Read address 
register 4] ... | The user can register up to 8 discontinuous addresses and read 
га [Read address — . | them all with one Read command. 
register 5] 


а | [Read address HI 
register 6] 
[Read address 
| register 7] 


[Head address 
register 8] 
[Write address 
register 1] 
[Write address 
EE 2 
: -- 
register 3] 
[Write address 
register 4] 


te address 
[78 e 
register Б] 


[Write address 
79 4۴ھ‎ 
register 6] 





The user can register up to B discontinuous addresses and write 
them all with one Write command 





ite 5 
180 [Wri 
register 7] 


81 Ma [Я 
register 8] 


152 1) MEO [Brake open 0-180 | Sets current level to open the brake. 
current] [e] It is set according to H33's (motor rated current) size 


1) It is indicated when choosing IE4-155 as а 19 (Brake signal). 





40 | 1515 Co., Ltd. 
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Compact & Powerful Drive 08 


22 Input/output group 


LED Address for Parameter ipee Description Factory Ad]. 
display | communication name defaults | during run 


rake open 
B P Sets Brake open dely time. 
delay time] 
Brake open FX 0-400 
184 | Sets FX frequency to open the brake 1.00 
frequency] 





X 
Brake open RX En 
185 ! ай Sets RX frequency to open the brake 20 X 
.. frequency] — 
[Brake close 
186 Sets delay time to close the brake X 





delay time] 


[Brake close 
187 A457 Sets frequency to close the brake A 
frequency p 
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Protective Functions 


Descriptions 


The drive turns off its output when ће output current of the drive flows more than 200% of the dave rated 
current. 


The drive tums off its output when a ground fault occurs and the ground fault current is more than the internal 
setting value ûf the drive. 


The drive turns off its output when the output current af the drive flows more than the rated level (150% for 1 
minute). 


The drive turns off its output if the output current of the drive flows at 150% of the drive rated current for more 
than the current limit imê (1min). 


The drive turns ОЙ its output if the heat sink overheats due to a damaged cooling fan or an alien substance in 
the cooling fan Бу detecting the temperature أن‎ the heat sink. 


The drive turns off its output when the one or more of the output (LU, V, W) phase is open. The drive detects 
the output current to check the phase lass of the output. 


The drive turns off its output if the DC voltage of the main circuit increases higher than 400(۷ when the motor 
decelerates. This fault сап also occur due to а surge voltage generated at the power supply systern. 


The drive turns off its output if the DC voltage is below 1301۷ because insufficient torque or overheating of the 
motor can occur when the input voltage of the drive drops. 


The intemal electronic thermal of tne drive determines the averheating of the motor. IT the motor is averloaded, the drive turns off 
the output. The drive cannot protect the motor when driving а motor having more than 4 pales or multi motors. 


Drive output is blocked when one of Н, S, T is open or the electrolytic capacitor needs to be replaced. 
Displayed when IGBT damage, output phase short, output phase ground fault ûr output phase open occurs. 
Displayed when user-setting parameters fails to be entered inta memory. 

Displayed when ап error occurs in the control circuitry of the drive. 


Displayed when the drive cannot communicate with the keypad. 

Displayed when the drive and the remote keypad do not communicate with each other. 

It does not stop drive operation. 

Displayed after ће drive resets the keypad when 

a keypad error occurs and this .... 

Displayed when à fault condition occurs in the drive cooling fan. 

Used for the emergency stop of the drive. The drive instantly tums off the output when the EST terminal is tumed on. 
Caution: The drive starts to regular operation when tuming aff the EST terminal while FX ог RX terminal is ON. 
When multi-function input terminal (120-124) 15 set to 8 

[External fault signal input А: (Normal Open Contact)? the drive turns off the output. 

When multi-function input terminal (120-124) is set to 19 

{External fault signal input B: (Normal Close Contacti, the drive turns off the output. 

When drive operation is set via analog input (0-10V or C-20m4A input) ûr option (85-485) and no signal is applied, 
operation is done according to the method set in ۱62 (Operating method when the frequency reference is lost). 
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Compact & Powerful Drive 15 


Remedy 


Cause 


Caution: When an overcurrent fault occurs, operation must be started after the cause is removed 


— Increase the Accel/Decel time. 

— Heplace the drive with appropriate capacity. 

— Hesume operation after stopping the motor ог use 
На? (Speed search). 

— Check output wiring. 

— Check the mechanical brake. 


— Check the wiring of the output terminal. 
— Replace the motor. 


— Upgrade the capacity of motor and drive or reduce 
the load weight. 
— Heduce torque boost scale. 


— Check far alien substances dogged in the heat sink. 
— Heplace the old cooling fan with a new опе. 
— Keep ambient temperature under 50°С. 


— Маке connection of magnetic switch 
at output of the drive securely. 

— Check output wiring. 

— Check the ventilating slot and remove 
the clogged substances. 

— Replace the cooling fan. 

|ncrease the Decel lime.‏ ب 


— Use Dynamic Brake 1 
— Check whether line voltage exceeds its rating. 


— Check whether line voltage is below its rating. 
— Check the incoming AC line. 
Adjust the line capacity corresponding to the load. 


— (Change a magnetic switch. 

— Heduce load weight and operating duty. 

— Change drive with higher capacity. 

— Adjust E TH level to an appropriate level. 

— Select correct drive capacity. 

— Install a codling fan with à separate power supply. 


— Eliminate ће cause of fault at circuit connected to 
extemal fault terminal or cause of extemal fault input 


— Check the wiring of V1 and I and frequency 
reference level. 


— Check for connection of communication line and 
connector. 


— Contact your LSIS sales distributor. 
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to avoid damage to IGBT inside the drive. 


Accel/Decel time is too short compared to the GD2 of 
the load. 

Load is greater than the drive rating. 

Drive output is issued when the motor is free running. 
Output short circuit ûr ground fault has occurred. 
Mechanical brake of the motor is operating too fast. 


Ground fault has accurred at the output wiring af the drive. 
The insulation of the motor is damaged due to heat. 


Load is greater than the drive rating. 
Torque boost scale is set too large. 


Cooling system has faults. 

An ald daling Гал is not replaced with a new one. 
Ambient temperature is too high. 

Faulty contact of magnetic switch at output. 
Faulty output wiring. 


Ап alien substance is clogged in a ventilating slot. 


Drive has been in use without changing а cooling fan. 


Decel time is too short compared to the GDF of the load. 


Regenerative load is at the drive output. 
Line voltage is tao high. 


Line voltage is low. 

Load larger than line capacity 15 connected to line 
(ex: welding machine, motor with high starting current 
connected to the commercial line). 

Faulty magnetic switch at the input side of the drive. 


Motor has overheated. 
Load 15 greater than drive rating. 
ETH level is set too low. 


Drive capacity is incorrectly selected. 
Drive Bas been operated at low speed for too long. 


The terminal set to "18 (External fault- AJ" or 
"19 (External fault-B)" in 120-124 in IO group is ON. 


No frequency command is applied to V1 and І. 


Communication error between drive 
keypad and remote keypad. 


- EEF: Parameter save error 
- HWT: Hardware fault 

- Err: Communication Error 
- COM: Keypad error 





Fault Remedy 


Keypad display 


n L Overcurrent 


Lt t Ground fault current 
Drive overload 
Overload trip 

Heat sink overheat 


Output Phase lass 


“© دع جج‎ | 
С е 


F R Гі | Cooling fan fault 


Jr Over voltage 


Low voltage 


t t H | Electronic thermal 


t L 0 External fault A 
contact input 


t External fault B 
contact input 


P w 
С 


م١‎ Operating method 


when the frequency 
command is lost 


t Remote keypad 
٣ Ë | communication error 


СЕ СЯЧЫ 
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